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运动系统
高拟真度、高可靠性
全球化的运动仿真解决方案



凭借无与伦比的技术创新和专业知识以及与客户的

密切合作，穆格成为六自由度运动平台设计和研发

领域的领导者。

穆格运动平台的有效载荷范围从 1,000 公斤到

16,000公斤（2,200 磅到 36,000 磅），帮助全世

界的客户在模拟器中对卡车、装甲车、坦克、火车

以及固定翼飞机和旋翼机进行高逼真运动仿真。

我们的设计团队与客户密切合作，凭借穆格在六自

由度和特殊系统领域的丰富专业知识和实际应用经

验，为客户提供完美并契合他们独特需求的解决方

案。

我们的“交钥匙”服务涵盖整套系统，包括运动平

台、通用或专用软件、培训、备品备件、维修服务

以及调参、安装和系统验收支持。

优势：

• 高性能运动拟真和精调算法，能够极大降低换向冲
击并确保高逼真度

• 采用高可靠性数字控制闭环，不会发生漂移或性能
退化，从而确保更高逼真度

 

• 高度模块化设计提高了系统灵活性，易于与操纵负
荷、抖振平台和过载座椅集成

 

• 设计和运行经济高效

• 硬件冗余和软件保障架构设计，打造市场上最安全
的系统

• 内置测试功能，并可记录性能参数

 • 集成多种功能，例如严重故障模式或厂房断电时的自
动回停机位置（RTH）功能

 
• 易于安装、使用和维护

• 通过穆格仿真软件（包括全新图形用户界面和错误
代码）即可轻松进行故障定位和排除 

 
• 遍布欧洲、美洲和亚太地区的广泛产品支持和服务
设施

 

行业领导者穆格最新推出的
电动运动系统解决方案  

穆格运动系统代表了业界最高水平。40 年来其开

发的历代系统都十分逼真且性能优越，穆格于 

1994 年设计出首个 4,500 公斤（10,000 磅）电动

平台，自此成为先进电动运动平台技术的代名词。



帮助您攻克仿真难关  

在世界各地，我们有远见卓识的工程师帮助客户设计
和实施运动平台解决方案，设立性能、逼真度和通用
性的新标杆。我们与客户保持密切合作并且致力于为
客户量身定制满足他们特定需求的解决方案，从而助
力客户奠定行业领先地位。

最前沿的技术，更高的逼真度

提高训练系统的灵活性
我们的集成系统适用于从低到高各种有效载荷，能够
满足客户不同的培训需求（包括公务机、商用飞机、
直升机以及诸如超轻型公务机等新型飞机）。所有子
系统采用通用软件和硬件接口，让安装、调试和用户
培训更便捷高效。凭借丰富的经验，我们可以帮助您
缩短开发周期，并确保我们推荐的子系统拥有最好的
性能与尺寸比，以满足您的特定需求

EMC合规性
穆格运动系统符合电磁兼容性（EMC）指令，确保电磁干
扰不会影响产品和系统性能。

全球支持

最合适的解决方案
我们在运动平台领域的丰富知识，确保您能获得充足的资
源和得到验证的解决方案来应对您所面临的挑战。紧跟运
动控制领域的技术进步，穆格将持续为您提供创意、专业
知识和持续支持。对于目前仍在运营现场运行的旧运动系
统，我们可以对其进行数字化的升级服务，以避免直接更
换整个系统。

特殊运动系统 

5自由度     2自由度

测试系统

振动平台

带倾斜台的8自由度系统 带滑轨的7自由度系统

当您需要定制化设计
的性能组合时，我们
可以满足您的要求。
我们可以根据您的特
定应用需求，为您专
门设计特殊的有效载
荷、行程长度、动感
变化、自由度
（DOF）数量或平台
特性。您可以访问
www.moogsimula-
tion.com 联系我们。

现如今，模拟器在飞行员训练中的应用日益广泛，推
动了对训练系统不断创新的需求。我们的第二代B
级、C级或D级认证全电动解决方案旨在提供前所未
有的高逼真度，将运动提示与复杂的视觉效果和可靠
性需求进行匹配，并且具有高可靠性，从而确保更高
的可用性。我们的运动系统搭载穆格仿真软件，通过
一个实时界面来进行系统安装、调试、调参和故障排
除。

发展中国家对飞行员训练的需求激增，意味着原始设备
制造商（OEM）和训练中心需要寻求具备全球支持经验
和能力的合作伙伴。多年来，我们与多家全球最知名的企
业一直保持密切合作，为它们提供了超过 1300 台运动系
统。此外，我们在全球 25 个国家设有分公司或办事处，
无论您身在何处，穆格训练有素的工程师团队可随时为您
提供近距离的支持。



型号 MB-E-6DOF/12/1000KG MB-E-6DOF/12/1500KG

每个自由度的最大位移

纵向（单自由度）
（最大值）

 -0.24 m/ +0.27 m || -9.5 in/ +10.8 in
-0.24 m/ +0.28 m || -9.6 in/ +10.9 in

横向（单自由度）
（最大值）

 ± 0.23 m  || ± 9.2 in
± 0.24 m  || ± 9.3 in

升沉（单自由度）
（最大值）

 ± 0.19 m  || ± 7.5 in
± 0.19 m  || ± 7.6 in

侧倾角（单自由度||最大值） ± 19.6 °  || ± 20.0 °

俯仰角（单自由度||最大值） -19.0 °/ +19.8 °  || -19.3 °/ +20.1°

偏航角（单自由度||最大值） ± 23.3 °  || ± 23.7 °

每个自由度的最大速度

纵向 ± 0.51 m/s  || ± 20.0 in/s

横向 ± 0.51 m/s  || ± 20.0 in/s

升沉 ± 0.30 m/s  || ± 12.0 in/s

侧倾 ± 30.0 °/s

俯仰 ± 30.0 °/s

偏航 ± 40.0 °/s

每个自由度的最大加速度

纵向 ± 5.9 m/s 2 || ± 0.60 g

横向 ± 5.9 m/s 2 || ± 0.6 g

升沉 -4.9 m/s2 , 6.9 m/s 2 || -0.5 g, +0.7 g

侧倾 ± 500 °/s2

俯仰 ± 500 °/s2

偏航 ± 500 °/s2

最大总运动载荷（GML） 1,158 kg
2,554 lb

1,558 kg
3,436 lb

绕X轴的GML转动惯量 650 kg.m2

479 slug.ft2
881 kg.m2

650 slug.ft2

绕Y轴的GML转动惯量 650 kg.m2

479 slug.ft2
881 kg.m2

650 slug.ft2

绕Z轴的GML转动惯量 400 kg.m2

295 slug.ft2
598 kg.m2

441 slug.ft2

GML重心距运动平台
几何中心的距离

≤ 0.61 m || ≤ 24.0 in

平台顶部高度 0.71 m || 28.0 in

底部框架直径 约2.0 m || 40.0 in2.0 m

作动器行程 0.3 m || 12.0 in

供电要求 208-240 VAC, 3-F – 30,0 A
380-414 VAC, 3-F – 30,0 A
440-480 VAC, 3-F – 20,0 A

380-414 VAC, 3-F – 30,0 A
440-480 VAC, 3-F – 20,0 A

平均功耗 208-240 VAC, 4,0 kW
380-414 VAC, 5,5 kW
440-480 VAC, 6,0 kW

380-414 VAC, 7,5 kW
440-480 VAC, 9,0 kW

峰值功耗 208-240 VAC, 12,0 kW
380-414 VAC, 14,5 kW
440-480 VAC, 15,0 kW

380-414 VAC, 7,5 kW
440-480 VAC, 20,0 kW

电子设备和软件 运动控制计算机、控制柜、运动软件、以太网UDP维护和诊断软件
（运动计算机的组成部分，通过单独的以太网UDP获取）

典型仿真应用 低成本车辆培训、研发、小型飞机、火车或航海培训 

MB-E-6DOF/12/1000KG 

规格
下表中的规格为基于软件限制的最低性能。
在实际应用中可实现更高性能。

MB-E-6DOF/12/1500KG 

本文中的技术数据源自当前可用信息，穆格可随时更新。具体系统或设备的规格可能会有所不同

 

运动平台

电动/电气动

自由度数量

行程（英寸）

总运动载荷（kg）

示例               MB    -   E - 6DOF/12/1000kg

型号含义解释

服务和支持

Model MB-E-6DOF/12/1000KG MB-E-6DOF/12/1500KG

DOF max. excursion

Surge (single) 
(max.)

-0.24 m/ +0.27 m || -9.5 in/ +10.8 in
-0.24 m/ +0.28 m || -9.6 in/ +10.9 in

Sway (single) 
(max.)

± 0.23 m || ± 9.2 in
± 0.24 m || ± 9.3 in

Heave (single) 
(max.)

± 0.19 m || ± 7.5 in
± 0.19 m || ± 7.6 in

Roll (single || max.) ± 19.6 ° || ± 20.0 °

Pitch (single || max.) -19.0 °/ +19.8 ° || -19.3 °/ +20.1°

Yaw (single || max.) ± 23.3 ° || ± 23.7 °

DOF max. velocity

Surge ± 0.51 m/s || ± 20.0 in/s

Sway ± 0.51 m/s || ± 20.0 in/s

Heave ± 0.30 m/s || ± 12.0 in/s

Roll ± 30.0 °/s

Pitch ± 30.0 °/s

Yaw ± 40.0 °/s

DOF max. acceleration

Surge ± 5.9 m/s2 || ± 0.60 g

Sway ± 5.9 m/s2 || ± 0.6 g

Heave -4.9 m/s2 , 6.9 m/s2 || -0.5 g, +0.7 g

Roll ± 500 °/s2

Pitch ± 500 °/s2

Yaw ± 500 °/s2

Gross moving load 
(GML) up to

1,158 kg
2,554 lb

1,558 kg
3,436 lb

GML moment of  
inertia about X -axis

650 kg.m2

479 slug.ft2
881 kg.m2

650 slug.ft2

GML moment of  
inertia about Y-axis

650 kg.m2

479 slug.ft2
881 kg.m2

650 slug.ft2

GML moment of inertia 
about Z-axis

400 kg.m2

295 slug.ft2
598 kg.m2

441 slug.ft2

GML CoG above moving 
platform centroid ≤ 0.61 m || ≤ 24.0 in

Top of platform 0.71 m || 28.0 in

Ground frame diameter Approximately 2.0 m || 40.0 in

Actuator stroke 0.3 m || 12.0 in

Power requirements 208-240 VAC, 3-F – 30,0 A
380-414 VAC, 3-F – 30,0 A
440-480 VAC, 3-F – 20,0 A

380-414 VAC, 3-F – 30,0 A
440-480 VAC, 3-F – 20,0 A

Average power 
consumption

208-240 VAC, 4,0 kW
380-414 VAC, 5,5 kW
440-480 VAC, 6,0 kW

380-414 VAC, 7,5 kW
440-480 VAC, 9,0 kW

Peak power 
consumption

208-240 VAC, 12,0 kW
380-414 VAC, 14,5 kW
440-480 VAC, 15,0 kW

380-414 VAC, 7,5 kW
440-480 VAC, 20,0 kW

Electronics &  
Software

Motion control computer, control cabinet,motion software, Ethernet UDP 
maintenance and diagnostics software(integral to motion computer, accessed 
through separate Ethernet UDP

Typical simulation 
application

Low cost vehicle training, R&D, small 
aircraft, trains & marine training

MODEL NUMBER 
EXPLANATION



 || -18.8 in / +23.6 in
 ||  -25.1 in / +24.8 in

|| ±19.6 in
|| ±25.9 in

31.4 in/s

31.4 in/s

23.6 in/s

2 || 0.63 g
2 || 0.63 g
2 || 0.90 g
2

2

2

2

2
2

2
2

about Z-axis 1,475 slug.ft2
2

3,688 slug.ft2

GML CoG above moving 
platform centroid ≤ 1.00 m || ≤ 40.0 in ≤ 100 mm || ≤ 3,9 in

Top of platform 1.22 m || 48.0 in 1.22 m || 48.0 in

Ground frame diameter Approximately 3.1 m || 122 in Approximately 3.1 m || 122 in

Actuator stroke 0.6 m || 24.0 in 0.6 m || 24.0 in

Power requirements 400 VAC, 3-F – 50/60 Hz 400 VAC, 3-F – 50/60 Hz

Average power 
consumption

10 kVA 10 kVA

Peak power 
consumption

22 kVA 22 kVA

Electronics &  
Software

Motion control computer, motion 
software, Ethernet UDP, re�ective 
memory, SCRAM net host interface

Motion control computer, motion 
software, Ethernet UDP, re�ective 
memory, SCRAM net host 
interface

型号

每个自由度的最大位移

纵向（单自由度）
（最大值）

 

横向（单自由度）
（最大值）

 

升沉（单自由度）
（最大值）

 

侧倾角（单自由度||最大值）

俯仰角（单自由度||最大值）

偏航角（单自由度||最大值）

每个自由度的最大速度

纵向

横向

升沉

侧倾

俯仰

偏航

每个自由度的最大加速度

纵向

横向

升沉

侧倾

俯仰

偏航

最大总运动载荷（GML）

绕X轴的GML转动惯量 

绕Y轴的GML转动惯量 

绕Z轴的GML转动惯量

GML重心距运动平台
几何中心的距离

平台顶部高度

底部框架直径

作动器行程

供电要求

平均功耗

峰值功耗

电子设备和软件 

典型仿真应用

规格
下表中的规格为基于软件限制的最低性能。
在实际应用中可实现更高性能。

MB-E-6DOF/26/1800KG MB-EP-6DOF/26/3000KG

-0.48 m / +0.60 m || -18.8 in / +23.6 in
-0.64 m / +0.63 m ||  -25.1 in / +24.8 in

-0.48 m / +0.60 m || -18.8 in / +23.6 in
-0.64 m / +0.63 m ||  -25.1 in / +24.8 in

-0.50 m / +0.50 m ||  -19.6 in / +19.6 in
-0.66 m /+0.66m ||  -25.9 in / +25.9 in

±0.50 m || ±19.6 in
±0.66 m || ±25.9 in

-0.41 m / ±0.41 m || -16.1 in / +16.1 in
-0.41 m / ±0.41 m ||  -16.1 in / +16.1 in

±0.41 m || ±16.1 in
±0.41 m || ±16.1 in

-23.8 ° / +23.8 ° ||  -29.2 ° / +29.2° ±23.8 ° || ±29.2 °

-23.7 ° / +26.0 ° || -28.2 ° / +32.9 ° -23.7 ° / +26.0 ° || -28.2 ° / +32.9 °

-25.4 ° / +25.4 ° || -28.7 ° / +28.7 ° ±25.4 ° || ±28.7 °

0.80 m/s || 31.4 in/s 0.80 m/s || 31.4 in/s

0.80 m/s || 31.4 in/s 0.80 m/s || 31.4 in/s

0.60 m/s || 23.6 in/s 0.60 m/s || 23.6 in/s

± 35.0 °/s ± 35.0 °/s

± 35.0 °/s ± 35.0 °/s

± 40.0 °/s ± 40.0 °/s

7 m/s2 ||  0.7 g 6.3 m/s2 || 0.63 g

7 m/s2 ||  0.7 g 6.3 m/s2 || 0.63 g

10.0 m/s2 ||  1.0 g 9.0 m/s2 || 0.90 g

250 °/s2 ± 200 °/s2

250 °/s2 ± 200 °/s2

500 °/s2 ± 400 °/s2

1,800 kg
3,968 lb

3,000 kg.m2

6,600 lb

2,000 kg.m2

1,475 slug.ft2
5,000 kg.m2

3,688 slug.ft2

2,000 kg.m2

1,475 slug.ft2
5,000 kg.m2

3,688 slug.ft2

2,000 kg.m2

1,475 slug.ft2
5,000 kg.m2

3,688 slug.ft2

≤ 1.00 m || ≤ 40.0 in ≤ 100 mm || ≤ 3,9 in

1.22 m || 48.0 in 1.22 m || 48.0 in

Approximately 3.1 m || 122 in Approximately 3.1 m || 122 in

0.6 m || 24.0 in 0.6 m || 24.0 in

400 VAC, 3-F – 50/60 Hz 400 VAC, 3-F – 50/60 Hz

10 kVA 10 kVA

22 kVA 22 kVA

运动控制计算机、运动软件、以太网 UDP、
反射内存、SCRAM net 主机接口

运动控制计算机、运动软件、以太网 UDP、
反射内存、SCRAM net 主机接口

轨道车辆、低成本汽车、卡车和坦克驾驶 轨道车辆、低成本汽车、卡车和坦克驾驶

本文中的技术数据源自当前可用信息，穆格可随时更新。具体系统或设备的规格可能会有所不同。

MB-E-6DOF/26/1800KG MB-EP-6DOF/26/3000KG 

 

运动平台

电动/电气动

自由度数量

行程（英寸）

总运动载荷（kg）

示例               MB    -   E - 6DOF/12/1000kg

型号含义解释

其他仿真产品
穆格拥有一整套飞行仿真产品，可用于

满足您的项目需求。

操纵负荷系统：穆格操纵负荷解决方案

涵盖了从基础的飞行训练到高保真的全

动飞行模拟，可以满足 EASA、FAA 的全

球适航认证或军事等效认证要求。

过载座椅：穆格直升机和战斗机过载座椅

配有高保真操纵器和用户友好型界面，可

以获得逼真且持久的过载模拟体验。



SPECIFICATIONS

型号

每个自由度的最大位移

纵向（单自由度）
（最大值）

 

横向（单自由度）
（最大值）

 

升沉（单自由度）
（最大值）

 

侧倾角（单自由度||最大值）

俯仰角（单自由度||最大值）

偏航角（单自由度||最大值）

每个自由度的最大速度

纵向

横向

升沉

侧倾

俯仰

偏航

每个自由度的最大加速度

纵向

横向

升沉

侧倾

俯仰

偏航

最大总运动 
载荷（GML）

绕X轴上的GML转动惯量 

绕Y轴上的GML转动惯量 

绕Z轴上的GML转动惯量

GML重心距运动平台
几何中心的距离

平台顶部高度

底部框架直径

作动器行程

供电要求

平均功耗

峰值功耗

电子设备和软件 

典型仿真应用

MB-EP-6DOF/40/8000KG

-0.77 m/ +0.93 m || -30.0 in/ +36.0 in
-0.96 m/ +0.94 m || -37.8 in/ +37.0 in

± 0.77 m || ± 30.0 in
± 1.03 m || ± 40.6 in  

± 0.64 m || ± 25.2 in
± 0.64 m || ± 25.2 in

± 22.0° || ± 26.0°

-21.0°/+22.0° || -27.0°/ +29.0°

± 25.5° || ± 27.0°

± 0.7 m/s || ± 27.6 in/s

± 0.70 m/s || ± 28.0 in/s

± 0.55 m/s || ± 22.0 in/s

± 21.0 °/s

± 19.0 °/s

± 23.0 °/s

± 5.0  m/s2 || ± 0.50 g

± 5.0  m/s2 || ± 0.50 g

±7.5  m/s2 || ± 0.75 g

± 120 °/s2

± 120 °/s2

± 240 °/s2

8,000 kg
17,600 lb

30,000 kg.m2

22,000 slug.ft2

30,000 kg.m2

22,000 slug.ft2

30,000 kg.m2

22,000 slug.ft2

≤ 1.52 m || ≤ 60.0 in

2.04 m || 204.53 in

约 5.195 m || 204.53 in

1.016 m || 40.0 in

400-480 VAC, 3 ph - 50/60 Hz

10 kVA

35 kVAV

运动控制柜、计算机、运动软件、维护和
诊断网络接口、以太网 UDP API

FAA 和 EASA B 级飞行模拟、汽车、卡车
和坦克驾驶模拟

下表中的规格为基于软件限制的最低性能。
在实际应用中可实现更高性能。

规格

本文中的技术数据源自当前可用信息,穆格可随时更新。具体系统或设备的规格可能会有所不同。

MB-Ef-6DOF/42/8000KG

-0.73 m/ +0.88 m || -29.0 in/ +34.9 in
-0.82m/ +0.98m || -32.4 in/ +38.6 in

± 0.73 m || ± 28.8 in
± 0.81 m ||± 32.1 in

 

± 0.62 m || ± 24.6 in
± 0.70 m || ± 27.7 in

 

-20.9°/+22.5° || -23.6°/+25.6°

± 26.0° || ± 29.3°

± 0.71 m/s || ± 28.0 in/s

± 0.71 m/s || ± 28.0 in/s

± 0.61 m/s || ± 24.0 in/s

± 20.0 °/s

± 20.0 °/s

± 20.0 °/s

5.9 m/s2 || 0.60 g

5.9 m/s2 || 0.60 g

7.9 m/s2 || 0.81 g

± 100 °/s2

± 100 °/s2

± 100 °/s2

8,992 kg
19,836 lb

56,944 kg.m2

42,000 slug.ft2

56,944 kg.m2

42,000 slug.ft2

56,944 kg.m2

42,000 slug.ft2

≤ 1.52 m || ≤ 60.0 in

1.89 m || 74.3 in

5.99 m || 236 in

1.07 m || 42.0 in

400 -600 VAC, 3 ph,  50/60 Hz

10 kVA

50 kVA

运动控制柜、计算机、运动软件、维护和
诊断网络接口、以太网 UDP API

FAA 和 EASA B 级飞行模拟、汽车、卡车
和坦克模拟A

± 23.0° || ± 25.5°

MB-EP-6DOF/60/8000KG

-1.15 m/+1.40 m || -45.0 in/+55.0 in
1.43 m || ±56.0

± 1.15 m || ± 45.0 in
± 1.23 m || ± 48.0 in

± 0.98 m|| ± 38.0 in
± 0.98 m || ± 38.0 in

± 26.0° || ± 29.0°

-25.0°/+28.0° || -33.0 °/ +37.0°

± 30.0° || ± 33.0°

± 1.00 m/s || ± 40.0 in/s

± 1.00 m/s || ± 40.0 in/s

± 0.80 m/s || ± 32.0 in/s

± 23.0 °/s

± 22.0 °/s

± 25.0 °/s

± 7.0 m/s2 || ± 0.70 g

± 7.0 m/s2 || ± 0.70 g

± 9.0 m/s2 || ± 0.90 g

± 160 °/s2

± 160 °/s2

± 240 °/s2

8,000 kg
17,600 lb

67,790 kg.m2

50,000 slug.ft2

30,000 kg.m2

22,000 slug.ft2

30,000 kg.m2

22,000 slug.ft2

≤ 1.52 m || ≤ 60.0 in

2.32 m || 91.3 in

约 7.0 m || 276 in

1.5 m || 60.0 in

400-480 VAC, 3 ph - 50/60 Hz

10 kVA

35 kVA

运动控制柜、计算机、运动软件、维护和
诊断网络接口、以太网 UDP API

FAA 和 EASA D 级飞行模拟、汽车、卡车
和坦克驾驶模拟

Model MB-E-6DOF/40/8000KG MB-E-6DOF/60/14000KG

DOF max. excursion

Surge (single) 
(max.)

-0.75 m / +0.89 m || -29.5 in / +35.4 in 
-0.83m/+0.99m II -32.8 in / 39.1 in

-1.07 m/ +1.30 m || -42.4 in/ +51.7 in
± 1.32 m || ± 51.8 in

Sway (single) 
(max.)

± 0.74 m || ± 29.2 in  
± 0.82 m II ± 32.5 in

± 1.08 m || ± 42.7 in
± 1.20 m || ± 47.2 in 

Heave (single) 
(max.)

± 0.64 m || ± 25.1 in 
± 0.70 m II ± 27.4 in

± 0.87 m || ± 34.3 in
± 0.97 m || ± 38.4 in

Roll (single || max.) ± 23.3 ° II ± 25.4 � ± 26.2 ° || ± 28.9 °

Pitch (single || max.) -21.3 °/ +22.9 ° II -23.3 �/ + 25.2 � -24.1 °/ +26.5 ° || -27.0 °/ +29.9 °

Yaw (single || max.) ± 26.5 ° II ± 27.4 � ± 33.0 ° || ± 36.9 °

DOF max. velocity

Surge ± 0.71 m/s || ± 28.0 in/s ± 1.00 m/s || ± 39.4 in/s

Sway ± 0.71 m/s || ± 28.0 in/s ± 1.00 m/s || ± 39.4 in/s

Heave ± 0.61 m/s || ± 24.0 in/s ± 0.80 m/s || ± 31.5 in/s

Roll ± 20.0 °/s ± 22.0 °/s

Pitch ± 20.0 °/s ± 21.0 °/s

Yaw ± 20.0 °/s ± 25.0 °/s

DOF max. acceleration

Surge 5.9 m/s2 || 0.60 g ± 7.0 m/s2 || ± 0.71 g

Sway 5.9 m/s2 || 0.60 g ± 7.0 m/s2 || ± 0.71 g

Heave 7.9 m/s2 || 0.81 g ± 9.0 m/s2 || ± 0.91 g

Roll ± 100 °/s2 ± 150 °/s2

Pitch ± 100 °/s2 ± 150 °/s2

Yaw ± 100 °/s2 ± 150 °/s2

Gross moving load 
(GML) up to

8,992 kg
19,836 lb

14,000 kg
30,865 lb

GML moment of  
inertia about X -axis

56,944 kg.m2

42,000 slug.ft2

50,000 kg.m2

37,000 slug.ft2

GML moment of  
inertia about Y-axis

56,944 kg.m2

42,000 slug.ft2

50,000 kg.m2

37,000 slug.ft2

GML moment of inertia 
about Z-axis

56,944 kg.m2

42,000 slug.ft2

50,000 kg.m2

37,000 slug.ft2

GML CoG above moving 
platform centroid ≤ 1.52 m || ≤ 60.0 in ≤ 1.80 m || ≤ 70.0 in

Top of platform 1.89 m || 74.3 in 2.40 m || 94.5 in

Ground frame diameter 5.99 m II 236 in Approximately 7.0 m || 275.6 in

Actuator stroke 1.07 m || 42.0 in 1.5 m || 60.0 in

Power requirements 400 -600 VAC, 3 ph,  50/60 Hz 400 VAC, 3-F – 50/60 Hz

Average power 
consumption

10 kVA 20 kVA

Peak power 
consumption

50 kVA 70 kVA

Electronics &  
Software

Motion control cabinet, computer, 
software, maintenance & diagnostic web 
interface,Ethernet UDP API.

Motion Control Computer, Motion 
Software, SCRAM Net host interface, 
maintenance and diagnostics laptop, 
Ethernet UDP, re�ective memory

Typical simulation 
application

FAA & EASA level B �ight simulation,
 car, truck and tank simulation

FAA & EASA level C/D full �ight 
simulation, car, truck and tank simulation

型号含义解释：

MB = 运动平台；E 或 EP = 电动或电气动；6 DOF = 6 自由度；XX 或 60 = 作动器行程（英寸）； XXXXX 或 16000 KG = 总运动载荷

MB-E-6DOF/42/8000KG MB-EP-6DOF/40/8000KG MB-EP-6DOF/60/8000KG 



Model MB-E-6DOF/63/14000KG MB-E-6DOF/60/16000KG

DOF max. excursion

Surge (single) 
(max.)

-1.14 m / +1.38 m || -45.0 in / +54.5 in 
-1.26 / +1.51 m II  -49.5 / +59.55 in

 -1.03 m / +1.23 m || -40.6 in / +48.3 in 
-1.14 / +1.40 m II -45.0 / +55.1 in

Sway (single) 
(max.)

± 1.45 m || ± 45.2 in 
± 1.26 m II ± 49.7 in

± 1.07 m || ± 42.0 in  
± 1.18 m II ± 46.6 in

Heave (single) 
(max.)

± 0.90 m || ± 35.5 in 
± 1.00 m II ± 39.4 in

± 0.92 m || ± 36.2 in 
± 1.03 m II ± 40.4 in

Roll (single II max.) ± 27.2 ° II ± 29.8� ± 23.7 ° II ± 25.9�

Pitch (single II max.) -25.0 °/ +27.3 °II -27.8�/+30.7� -21.8 °/ +24.8 ° II  -24.3� / +28.0�

Yaw (single II max.) ± 35.2 ° II ± 39.2� ± 28.8 ° II ± 32.2�

DOF max. velocity

Surge ± 0.711 m/s || ± 28.0 in/s ± 0.711 m/s || ± 28.0 in/s

Sway ± 0.711 m/s || ± 28.0 in/s ± 0.711 m/s || ± 28.0 in/s

Heave ± 0.610 m/s || ± 24.0 in/s ± 0.610 m/s || ± 24.0 in/s

Roll ± 20.0 °/s ± 20.0 °/s

Pitch ± 20.0 °/s ± 20.0 °/s

Yaw ± 20.0 °/s ± 20.0 °/s

DOF max. acceleration

Surge 5.89 m/s2 || 231.89 in/s 5.89 m/s2 || 231.89 in/s

Sway 5.89 m/s2 || 231.89 in/s 5.89 m/s2 || 231.89 in/s

Heave 7.85 m/s2 || 309.06 in/s 7.85 m/s2 || 309.06 in/s

Roll ± 100 °/s2 ± 100 °/s2

Pitch ± 100 °/s2 ± 100 °/s2

Yaw ± 100 °/s2 ± 100 °/s2

Gross moving load 
(GML) up to

14,000 kg
30,865 lb

17,237 kg
38,000 lb

GML moment of  
inertia about X -axis

67,790 kg.m2

50,000 slug.ft2

84,072 kg.m2

62,000 slug.ft2

GML moment of  
inertia about Y-axis

81,348 kg.m2

60,000 slug.ft2

90,839 kg.m2

67,000 slug.ft2

GML moment of inertia 
about Z-axis

40,674 kg.m2

30,000 slug.ft2
94,920 kg.m2

70,000 slug.ft2

GML CoG above moving 
platform centroid ≤ 1.651 m || ≤ 65.0 in ≤ 1.35 m || ≤ 53.0 in

Top of platform 2.25 m || 92.34 in 2.06 m || 81.06 in

Ground frame diameter 6.71 m II 264 in 6.88 m II 271 in

Actuator stroke 1.59 m || 62.5 in 1.52 m || 60.0 in

Power requirements 400 -600 VAC, 3 ph,  50/60 Hz 400 -600 VAC, 3 ph,  50/60 Hz

Average power 
consumption

20 kVA 25 kVA

Peak power 
consumption

70 kVA 80 kVA

Electronics &  
Software

Motion control cabinet, computer, 
software, maintenance & diagnostic web 
interface,Ethernet UDP API.

Motion control cabinet, computer, 
software, maintenance & diagnostic web 
interface,Ethernet UDP API.

Typical simulation 
application

FAA & EASA level C/D full �ight 
simulation, car, truck and tank simulation

FAA & EASA level C/D full �ight 
simulation, car, truck and tank simulation

型号

每个自由度的最大位移

纵向（单自由度）
（最大值）

 

横向（单自由度）
（最大值）

 

升沉（单自由度）
（最大值）

 

侧倾角（单自由度||最大值）

俯仰角（单自由度||最大值）

偏航角（单自由度||最大值）

每个自由度的最大速度

纵向

横向

升沉

侧倾

俯仰

偏航

每个自由度的最大加速度

纵向

横向

升沉

侧倾

俯仰

偏航

最大总运动 
载荷（GML）

绕X轴上的GML转动惯量 

绕Y轴上的GML转动惯量 

绕Z轴上的GML转动惯量

GML重心距运动平台
几何中心的距离

平台顶部高度

底部框架直径

作动器行程

供电要求

平均功耗

峰值功耗

电子设备和软件 

典型仿真应用

MB-E-6DOF/60/14000KG

-1,07 m/+1,30 m || -42.4 in/+51.7 in
± 1,32 m  || ± 51.8 in

 

± 1,08 m || ± 42.7 in
± 1,20 m || ± 47.2 in

± 0,87 m || ± 34.3 in
± 0,97 m || ± 38.4 in

± 26.2 °  || ± 28.9°

-24.1°/+26.5° || -27.0 °/ +29.9°

± 33.0° || ± 36.9°

± 1,00 m/s || ± 39.4 in/s

± 1,00 m/s || ± 39.4 in/s

± 0,80 m/s || ± 31.5 in/s

± 22.0 °/s

± 21.0 °/s

± 25.0 °/s

± 7,0 m/s2 || ± 0.71 g

± 7,0 m/s2 || ± 0.71 g

± 9,0  m/s2 || ± 0.91 g

± 150 °/s2

± 150 °/s2

± 150 °/s2

14,000 kg
30,865 lb

50,000 kg.m2

36,878 slug.ft2

50,000 kg.m2

36,878 slug.ft2

50,000 kg.m2

36,878 slug.ft2

≤ 1.80 m  || ≤ 70.9 in

2.40 m || 94.5 in

约7,0 m || 275.6 in

1.52 m || 60.0 in

400 VAC, 3 ph - 50/60 Hz

20 kVA

70 kVA

运动控制柜、计算机、运动软件、维护和
诊断网络接口、以太网 UDP API

FAA 和 EASA D 级全动飞行模拟、汽车、
卡车和坦克驾驶模拟

MB-E-6DOF/63/14000KG

-1.14m/+1.38m || -45.0in/+54.5 in
-1.26/+1.51m || -49.5/+59.55 in

 

± 1.45 m || ± 45.2 in
± 1.26 m || ± 49.7 in

± 0.90 m || ± 35.5 in
± 1.00 m || ± 39.4 in

± 27.2° || ± 29.8°

-25.0°/+27.3 ° || -27.8°/+30.7°

± 35.2° || ± 39.2°

± 0.711 m/s || ± 28.0 in/s

± 0.711 m/s || ± 28.0 in/s

± 0.610 m/s || ± 24.0 in/s

± 20.0 °/s

± 20.0 °/s

± 20.0 °/s

5.89 m/s2 || 231.89 in/s

5.89 m/s2 || 231.89 in/s

7.85  m/s2 || 309.06 in/s

± 100 °/s2

± 100 °/s2

± 100 °/s2

14,000 kg
30,865 lb

67,790 kg.m2

50,000 slug.ft2

81,348 kg.m2

60,000 slug.ft2

40,674 kg.m2

30,000 slug.ft2

≤ 1.651 m || ≤ 65.0 in

2.25 m || 92.34 in

6.71 m || 264 in

1.59 m || 62.5 in

400-600 VAC, 3 ph, 50/60 Hz

20 kVA

70 kVA

运动控制柜、计算机、运动软件、维护和
诊断网络接口、以太网 UDP API

FAA 和 EASA D 级全动飞行模拟、汽车、
卡车和坦克驾驶模拟

MB-E-6DOF/60/16000KG

 -1.03 m / +1.23 m || -40.6 in / +48.3 in 
-1.14 / +1.40 m  || -45.0 / +55.1 in

± 1.07 m  || ± 42.0 in  
± 1.18 m  || ± 46.6 in

± 0.92 m || ± 36.2 in 
± 1.03 m  || ± 40.4 in

± 23.7 °  || ± 25.9°

-21.8 °/ +24.8 ° ||  -24.3° / +28.0°

± 28.8 °  || ± 32.2°

± 0.711 m/s || ± 28.0 in/s

± 0.711 m/s || ± 28.0 in/s

± 0.610 m/s || ± 24.0 in/s

± 20.0 °/s

± 20.0 °/s

± 20.0 °/s

5.89 m/s2 || 231.89 in/s

5.89 m/s2 || 231.89 in/s

7.85 m/s2 || 309.06 in/s

± 100 °/s2

± 100 °/s2

± 100 °/s2

17,237 kg
38,000 lb

84,072 kg.m2

62,000 slug.ft2

90,839 kg.m2

67,000 slug.ft2

94,920 kg.m2

70,000 slug.ft2

≤ 1.35 m || ≤ 53.0 in

2.06 m || 81.06 in

6.88 m || 271 in

1.52 m || 60.0 in

400 -600 VAC, 3 ph,  50/60 Hz

25 kVA

80 kVA

运动控制柜、计算机、运动软件、维护和
诊断网络接口、以太网 UDP API

FAA 和 EASA D 级全动飞行模拟、汽车、
卡车和坦克驾驶模拟

规格
下表中的规格为基于软件限制的最低性能。
在实际应用中可实现更高性能。

本文中的技术数据源自当前可用信息,穆格可随时更新。具体系统或设备的规格可能会有所不同。

型号含义解释：

MB = 运动平台；E 或 EP = 电动或电气动；6 DOF = 6 自由度；XX 或 60 = 作动器行程（英寸）； XXXXX 或 16000 KG = 总运动载荷

MB-E-6DOF/63/14000KG MB-E-6DOF/60/16000KGMB-E-6DOF/60/14000KG 
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